
 
 
 
 
 
Physikalische Formeln und Konstanten 
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Elektrizitätslehre 
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Induktivität einer langen Spule = µ µ 2
0 r

A
L n

l
 

Energie des Magnetfeldes einer 
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magn

1
W L

2
I  

Energiedichte des Magnetfeldes ρ =
µ µ

2

magn
0 r

B
2

 

Effektivwerte von Wechsel-
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Û
U: U

2
, = =eff

Î
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ϕ > 0 : I(t) hinkt U(t) nach! 
 
ϕ < 0 : I(t) eilt U(t) voraus! 
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